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1 Uvod
la bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla la bla bla bla bla bla bla bla bla
V poglavju 2.1 bomo pogledali. . .

Newtonovo metodo je prvi razvil Newton leta 1685. bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla la bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla

Newtonovo metodo je prvi razvil Newton leta 1685. bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla bla
bla
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Alenka je rekla: „Bil je res neumen.”
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2 Definicija metode

2.1 Geometrijska definicija

V dani točki najdemo presečišče tangente z x-osjo. Običajno iteracija izgleda
tako

xr+1 = xr −
f(xr)

f ′(xr)

in jo lahko napišemo tudi kot xr+1 = xr − f(xr)
f ′(xr)

.

(a+ b)n =
n∑

i=0

(
n

i

)
aibn−i (1)

αβγδεζηθικλµνξoπρστυφψξω ϕεϑ%

sin(α + β) =

(
n∑

i=0

1

(2i+ 1)!
(α + β)2i+1

]∣∣∣∣∣∣
∫ ∞
0

f(t)dt

∣∣∣∣∣∣
(2)

Kot smo videli v enačbi (2) je to komplicirano. Rezultat je prikazan na
sliki 1 in se ujema z rezultati v [1, 2].
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Slika 1: Primer grafa hitrosti izvajanja algoritma.
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Tabela 1: Izmerjeni podatki.

t 1 2 5 8

x1 2.5 3.8 4.7 4.5
x2 2.5 3.8 4.7 4.5
x3 2.5 3.8 4.7 4.5

2.1.1 Primer

• asd

• adf

• adf

1) asdf

a) sub
b) sub
c) sub

2) adf

3) adf

Izrek 1 (Pitagora). Velja a2 + b2 = c2.

Dokaz. Dokaz prepustimo dijaku.

3 Zaključek
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asdf;asjdflkasdf
asdfasdfsa
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